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１．物流分野へのドローン活用に向けた課題
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物流用ドローンポートシステムで解決！物流分野へのドローン活用に向けた課題

自動飛行の誤差が大きい
GPSによる自動飛行は、位置推定に数m
の誤差があり、着陸が自動化できない

１

離陸前の飛行計画の決定
離陸前に飛行禁止エリアの情報から飛
行計画を決定する必要がある。
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飛行中のドローンを、中高度～から誤差数十cm内で、

誘導し、安全に自動離着陸するためのシステム

高精度なドローンの自動離着陸システム

ドローンポート内への第三者の侵入を検知し、離着
陸可否の判断やドローン誘導に反映するシステム

ドローンポートへの第三者侵入検知システム

ドローンポートドローンポート

ビル

住宅

物流倉庫

リアルタイムで観測する風速・風向とシミュレーションを組合せ、周囲
の風を予測、離着陸可否の判断やドローン誘導に反映するシステム

ドローンポート周囲のリアルタイム
風速・風向予測システム

事前に、飛行経路周辺の危険物、気象が確認でき、

飛行経路や機体が登録可能なクラウドシステム

運用支援クラウドシステム

自動離着陸時の安全確保
離着陸時、➀周囲の風況や、②人がいな
い事を確認して行なう必要があるが、自
動化できてない。
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２．物流用ドローンポートシステム
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物流倉庫など

配送拠点など

自動飛行

ドローンポート

ドローンポート ドローンポート

クラウドシステム

待機

事前に、飛行経路周辺の危険物、気象が確認でき、
飛行経路や機体が登録可能なクラウドシステム

運用支援クラウドシステム

リアルタイムで観測する風速・風向とシミュレー
ションを組合せ、周囲の風を予測、離着陸可否
の判断やドローン誘導に反映するシステム

ドローンポート周囲のリアルタイム
風速・風向予測システム

ドローンポート内への第三者の侵入を検知し、離着陸
可否の判断やドローン誘導に反映するシステム

ドローンポートへの
第三者侵入検知システム

飛行中のドローンを、中高度～から誤差数十
cm内で誘導し、安全に自動離着陸するための
システム

高精度なドローンの
自動離着陸システム

離陸
着陸



３．研究実施フロー （平成28年度）

ドローンポートからの
誘導を受けて高精度
に位置制御する飛行
制御アルゴリズムの

開発

シミュレーション検証

飛行前に、飛行
経路周辺の危険
物、気象の確認
と飛行経路・機
体が登録できる
クラウドシステ

ムの開発

リアルタイムでドロー
ンポート周辺の3次元
的な風速・風向をシ
ミュレーションするシス

テム

飛行実験及びデータ解析

シミュレーション検証

ドローンポートからの
誘導を受けて高精度
の自動離着陸機能の

開発

風速・風向シミュレー
ション結果を基に着陸
の不可や安全な着陸
経路を判断するシス

テムの開発

各種センサーによ
り第三者の侵入を
検知するシステム

の開発

2016年

7月

11月

2017年
1月

連絡会

第1回連絡会

8月

9月

10月

12月

2月

3月

第2回連絡会

第3回連絡会

単独システム検証

検証実験

シミュレーショ
ン検証

高精度なドローンの
自動離着陸システム

ドローンポート周囲の
リアルタイム風速・
風向予測システム

ドローンポートへの
第三者侵入検知
システム

運用支援
クラウド
システム

平成２８年度の報告とりまとめ
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