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主催者挨拶
国土交通省自動車交通局

　本日ここに、「情報交換型運転支援システム国際シンポジウム」を開催するにあたり、国

土交通省を代表いたしまして、一言御挨拶を申し上げます。

　現在、昨年の交通事故死者数は７，３５８人と平成４年以降減少傾向となっております

が、依然として交通事故件数、交通事故死傷者数は高い水準となっております。

　また、小泉内閣総理大臣は、平成１６年1月１９日、「今後10年間で交通事故死者数を

５，０００人以下にすることを目指す」との目標を設定しており、これまでにも増して交通

安全対策を推進する必要性があると認識しております。

　このような状況の中で先進安全自動車（ＡＳＶ）については、交通安全対策の重要な役割

を担うものと考えており、ＡＳＶの開発・普及の促進を進めるため、平成3年度以来、産・

学・官の協力体制のもと検討を進めてまいりました。

　その結果、衝突軽減ブレーキやレーンキープシステムといった各種のＡＳＶ技術が次々と

実用化されてきております。

　現在進めております第３期ＡＳＶプロジェクトでは、実用化段階に入ったＡＳＶ技術の普

及促進のための検討とともに、次世代技術による更なる安全性の向上を目指して、情報支援

型運転支援システムの技術開発に取り組んでおります。通信を活用した情報交換型運転支援

システムは、自律検知型運転支援システムでは対応しきれない出会い頭事故、右折事故等に

も対処できる可能性があり、将来的な発展が期待されます。これまでＡＳＶプロジェクト

は、事故実態の分析に基づき、情報交換型運転支援システムに期待される機能や仕様につい

ての調査・研究に取り組んできました。これらを踏まえ、今年７月よりは、この苫小牧市に

てシステムの有効性や限界についての確認を行う検証実験が４ヶ月にわたって実施している

ところであります。また、前日、前々日とその一部をご覧いただくための公開実験が行われ

たところであります。

　さらに、本日は、日米欧において情報交換型運転支援システムに取り組まれている方の参

加を得て、国内外での取組状況や課題等に関する意見交換の場として本国際シンポジウムを

開催することとなりました。このシンポジウムでＡＳＶプロジェクト及び各国における情報

交換型運転支援システムの今後の発展にとって、有意義なものになるよう期待しておりま

す。

　最後になりましたが、本国際シンポジウムの開催にあたりましてご尽力いただきました関

係者の皆様に感謝申し上げ、また、本日ご参集いただいております皆様に御礼申し上げまし

て、開会の挨拶とさせていただきます。
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Greeting from the Organizer

In opening this International Symposium on Inter-Vehicle Communication (IVC) Driving Support

System here today, I would like to say a few words on behalf of the Ministry of Land, Infrastructure

and Transport.

The number of fatalities resulting from traffic accidents in Japan totaled 7,358 last year, continu-

ing the downward trend observed since 1992. However, the number of traffic accidents and resulting

injuries remain high.

On January 19, 2004, Prime Minister Junichiro Koizumi set the goal of reducing the number of

deaths in traffic accidents to no more than 5,000 a year within 10 years and we keenly recognize the

necessity to further promote measures to enhance traffic safety.

In such a circumstances, we think that advanced safety vehicle (ASVs) will play a significant

role in enhancing traffic safety in the future. To promote the development and use of ASV, we have

been working a research and studies since 1991 under the framework of the three-way cooperation of

industry, academia and government. Our efforts have resulted in the development and commercializa-

tion of various ASV technologies such as the collision mitigation brake system and the lane keep

system.

In the ongoing third phase of the ASV project (ASV-3), we are working on measures to promote

the use of ASV technologies that have reached the commercial stage. At the same time, we are striving

to develop new technologies for inter-vehicle communication systems in order to further enhance

safety through next-generation technologies. High hopes are placed on the future development of

inter-vehicle communication systems as they offer the possibility of preventing head-on collisions and

right-turn accidents, both of which autonomous detection systems cannot cope with. The ASV project

has been conducting studies and research on the prospective functions and specifications of inter-

vehicle communication systems based on the analysis of traffic accidents. For the past four months

since July this year, we have been conducting verification experiments here in Tomakomai city to

confirm the effectiveness and limitations of these systems. Just yesterday and the day before yester-

day, we carried out experimental demonstrations to show these future technologies.

Today, we are holding this international symposium to discuss and exchange opinions on the

efforts undertaken and challenges faced both in Japan and abroad, with the attendance of all of you

who are working on the development of inter-vehicle communication systems in Japan, the United

States and Europe. I greatly hope that the outcome of this symposium will contribute in a meaningful

way to the ASV project as well as to the future development of inter-vehicle communication systems

in each country.

Finally, I would like to express my appreciation for the efforts of all those who have worked so

hard to realize this symposium and my gratitude to all the participants gathered here today.

Road Transport Bureau, Ministry of Land, Infrastructure and Transport
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プログラム　
10:30　　　　 開会

10:30-10:40　 主催者挨拶

10:40-12:00　 日米欧における通信技術の現状

　　　　　　 （1）10:40-11:00芝浦工業大学　古川　修　

　　　　　　 （2）11:00-11:20 Ygomi LLC 　T. Russell Shields　

（3）11:20-11:40 DaimlerChrysler AG

 Dr. Ralf Guido Herrtwich

　　　　　　 （4）11:40-12:00質疑応答

12:00-13:10　 休憩

13:10-14:40　 先進安全自動車（ＡＳＶ）における取組状況

　　　　　　 （1）13:10-13:30「情報交換型運転支援システムの考え方」

株式会社本田技術研究所　櫛田　和光　

（2）13:30-13:50「システムコンセプトと技術的検討」　　

トヨタ自動車株式会社　金光　寛幸　

　　　　　　 （3）13:50-14:10「システム検証実験の内容と実施状況」　

日産自動車株式会社　　高田　雅司　

　　　　　 (4) 14:10-14:40 質疑応答

14:40-15:10 　 休憩

15:10-16:40　 「車車間通信を使った運転支援の実現に向けて」をテーマとした

フリー討論

（壇　上　者）

①コーディネータ：芝浦工業大学　 古川　修　

②株式会社　日立製作所　 小山　敏　

③Ygomi LLC        　 T. Russell Shields　

④DaimlerChrysler AG　 Ralf Guido Herrtwich

　　　　　　　 ⑤株式会社本田技術研究所　　 櫛田　和光　

　　　　　　　 ⑥トヨタ自動車株式会社　　 金光　寛幸　

　　　　　　　 ⑦日産自動車株式会社　　　 高田　雅司　

　　　　　　　 ⑧国土交通省自動車交通局　     　 和迩　健二　

16:40-16:50　 まとめ、閉会挨拶

16:50　 閉会
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PROGRAM
10:30 Opening
10:30 - 10:40 Opening address from the organizer
10:40 - 12:00 Current status of communications technology in Japan,

the United States and Europe
(1) Japan: Yoshimi Furukawa, Shibaura Institute of Technology
(2) U.S.A.:  T. Russell Shields, Ygomi LLC
(3) Europe: Dr. Ralf Guido Herrtwich, DaimlerChrysler AG
(4) Questions and answers

12:00 - 13:10 Break
13:10 - 14:40 Initiatives being pursued for the promotion of Advanced Safety

Vehicles (ASVs)
(1) “Concept of IVC Driving Support System”:

Kazumitsu Kushida, Honda R&D Co., Ltd.
(2) “System Concept and Technological Examination”:

Hiroyuki Kanemitsu, Toyota Motor Corporation
(3) “System Verification Tests – Their Features and Implemen-

tation Status”:
Masashi Takada, Nissan Motor Co., Ltd.

(4) Questions and answers
14:40 - 15:10 Break
15:10 - 16:40 Free discussion on the theme “Toward the realization of IVC-

based driving support system”
(Panelists on stage)
(1) Coordinator: Yoshimi Furukawa, Shibaura Institute of Tech-

nology
(2) Satoshi Oyama, Hitachi, Ltd.
(3) T. Russell Shields, Ygomi LLC
(4) Dr. Ralf Guido Herrtwich, DaimlerChrysler AG
(5) Kazumitsu Kushida, Honda R&D Co., Ltd.
(6) Hiroyuki Kanemitsu, Toyota Motor Corporation
(7) Masashi Takada, Nissan Motor Co., Ltd.
(8) Kenji Wani, Road Transport Bureau, Ministry of Land, Infra-

structure and Transport
16:40 - 16:50 Concluding summary and closing address
16:50 Closing
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