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事故時の責任関係の検討状況について
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第1回 自動運転における損害賠償責任に関する研究会



【警察庁】自動走行の制度的課題等に関する調査研究（平成27年度委託事業）

1警察庁「自動運転の段階的実現に向けた調査検討委員会」資料より



【警察庁】自動運転の段階的実現に向けた調査研究（平成28年度委託事業）
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 調査検討委員会における検討事項

交通の安全と円滑を図る観点から、自動運転の段階的実現に向けた環境の整備を図ることを目的として、

次の取組を実施。

 高速道路での準自動パイロットの実用化に向けた運用上の課題に関する検討

 限定地域での遠隔型自動走行システムによる無人自動走行移動サービスの公道実証実験の実施に向けた

現行制度の特例措置の必要性及び安全確保措置に関する検討

 自動走行の制度的課題等に関する調査研究（平成27年度）

において今後更に検討すべきものと整理されたその他の課題

の議論

 調査検討の具体的方法

 システム開発者、研究者等からのヒアリング

 諸外国における制度や国際的な議論に関する資料の収集・分析

 遠隔型自動走行システムに関する公道実証実験等の海外視察

等

警察庁「自動運転の段階的実現に向けた調査検討委員会」資料より



【損保協会】自動運転の法的課題について（平成28年6月）

3（一社）日本損害保険協会資料より


