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下肢傷害の発生メカニズム
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下肢傷害（事故分析）
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脛骨骨幹部骨折
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足関節果部骨折（内旋・外旋）
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足関節損傷（屈曲）
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軸力による骨折

8

ḯ

ṕ Ṗ Ḱ

ḯ
Ḱ



脛骨・足関節の傷害パラメータ

9

Tibia index
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リスクカーブ（NHTSA)
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リスクカーブ
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脛骨軸力の導入状況
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UN R94 ODB 8 kN

UN R129 FW -

JNCAP
FW
ODB

-
-

EuroNCAP
FW
ODB

-
2-8 kN

US NCAP FW -

IIHS ODB/Small overlap
¢ỄkN (Good), ¢ỆkN (Acceptable) 
¢ỈkN (Marginal), >8kN (Poor)

KNCAP
FW
ODB

-
2-8 kN

CNCAP
FW
ODB

2-8 kN
2-8 kN

ẑ ḯHybrid III AM50



まとめ

Å脛骨軸力が評価する傷害は，脛骨遠位端骨折，踵
骨骨折，距骨骨折である（脛骨の曲げモーメント
が評価しているものは脛骨骨幹部骨折）

ÅJNCAP以外のODB試験では いずれも脛骨軸力が
採用されている
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【提案】

脛骨軸力 8 kNをモディファイヤとし，この値を超えた場

合には，下腿部（脛骨荷重）の減点-1とする


