
• 本技術は、非GPS環境かつ閉所でも安定飛行できるドローンを活用して下水道管内のリアルタイム映像と位置情報
や3Dデータを取得し、点検・調査を行う技術です。

• 本技術は、「ガードや各種センサーなどによる飛行安定化技術」及び「LiDAR（レーザー光を活用した計測器）等によ
る3D・BIM/CIM作成技術」の２つから構成されます。

• 下水道管路の全国特別重点調査等における点検困難箇所（高所、管きょ内水位高、硫化水素濃度高、断面形状変
化箇所、等）への適用を実証します。

【実証技術の概要】
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【実証フィールド等】
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所属 株式会社フソウ デジタルソリューション本部 TEL 03-6880-2110

所在地 東京都中央区日本橋室町2-3-1 E-mail https://www.fuso-
inc.co.jp/contact/

技術に関する
HPリンク

ドローン×インフラ技術で下水道点検を効率化
https://www.fuso-inc.co.jp/news/2025/07/29.html
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