


点検支援技術性能カタログ
（国土交通省 道路局） カタログ一覧① （技術番号順） 01 橋  梁

画像計測（橋梁）
技 術 番 号 技 術 名 検出項目 / 使用機器タイプ 開 発 者 （ 代 表 ）
BR010001-V0626 斜張橋斜材点検装置 コロコロチェッカー 斜材表面の変状 / ロボット系 西松建設（株）
BR010002-V0626 超望遠レンズによる高層構造物の外観検査技術 斜材表面の変状 / 人力型 （株）アルファ・プロダクト
BR010003-V0726 構造物点検調査ヘリシステム（SCIMUS：スキームス） ひびわれ / ドローン（UAV） 中日本ハイウェイ・エンジ‥‥
BR010004-V0626 主桁フランジ把持式点検装置（Turrets タレット） ひびわれ / 移動装置 （株）イクシス
BR010006-V0626 光波測量機「KUMONOS」及び高解像度カメラを組み合わせた高精度点検‥‥ ひびわれ / 人力型（含む三脚） クモノスコーポレーション（株）
BR010007-V0626 画像解析を用いたコンクリート構造物のひびわれ定量評価技術 ひびわれ / 解析ソフト 大成建設（株）
BR010008-V0626 ワイヤ吊下式目視点検ロボット ひびわれ / 移動装置 （株）イクシス
BR010009-V0626 全方向衝突回避センサーを有する小型ドローン技術 ひびわれ / ドローン（UAV） （株）ジャパン・インフラ・ウ‥‥
BR010010-V0626 デジタルカメラを用いた画像計測ソリューション ひびわれ / 人力型（含む三脚） （株）ニコン・トリンブル
BR010011-V0626 画像計測ソリューション Nivo-I ひびわれ / 人力型（含む三脚） （株）ニコン・トリンブル
BR010013-V0626 高精細画像による橋梁下面や主塔のクラック自動抽出システム ひびわれ / 解析ソフト （株）アルファ・プロダクト
BR010014-V0726 構造物点検ロボットシステム「SPIDER」 ひびわれ / ドローン（UAV） ルーチェサーチ（株）
BR010015-V0726 非GNSS環境対応型ドローンを用いた近接目視点検支援技術 ひびわれ / ドローン（UAV） 三信建材工業（株）
BR010016-V0626 橋梁点検用ドローンによる構造物２次元画像解析と3Dモデル構築技術 ひびわれ / ドローン（UAV） 夢想科学（株）
BR010018-V0726 橋梁点検支援ロボット（視る診る・スタンダード・ハイグレード・mini）＋橋梁点‥‥ ひびわれ / 移動装置 ジビル調査設計（株）
BR010019-V0726 橋梁等構造物の点検ロボットカメラ ひびわれ / 移動装置 （株）日立産業制御ソリュ‥‥
BR010020-V0726 橋梁下面の近接目視支援用簡易装置「診れるんです」 ひびわれ / 移動装置 Ｏ・Ｔ・テクノリサーチ（株）
BR010022-V0626 遠方自動撮影システム（画像によるひびわれ等の変状記録とDX化） ひびわれ / 人力型（含む三脚） （株）東設土木コンサルタント
BR010023-V0626 画像によるRC床版の点検記録システム ひびわれ / 人力型（含む三脚） 国際航業（株）
BR010024-V0626 社会インフラ画像診断サービス「ひびみっけ」 ひびわれ / 解析ソフト 富士フイルム（株）
BR010025-V0526 斜張橋ケーブル点検ロボットVESPINAE（ヴェスピナエ） 斜材表面の変状 / ロボット系 （株）長大
BR010026-V0526 ドローン・AIを活用した橋梁点検・調書作成支援技術 ひびわれ / ドローン（UAV） （株）インフラ・ストラクチャーズ
BR010027-V0526 画像撮影システムを用いた橋梁点検画像の取得技術 ひびわれ / ドローン（UAV） （株）フルテック
BR010028-V0526 無人航空機（マルチコプター）を利用した橋梁点検システム ひびわれ / ドローン（UAV） ＤＪＩ ＪＡＰＡＮ（株）
BR010030-V0526 360°カメラを搭載したドローンによる橋梁の点検 ひびわれ / ドローン（UAV） （株）エイテック
BR010031-V0526 無人艇による河川橋の点検技術 ひびわれ / ボート 夢想科学（株）
BR010032-V0526 水面フローターと360°カメラを搭載したドローンによる溝橋の点検 ひびわれ / ドローン（UAV） （株）エイテック
BR010033-V0526 CRシステム（クラック記録システム） ひびわれ / 人力型（含む三脚） （株）エスジーズ
BR010034-V0526 望遠撮影システムを用いたコンクリート床版点検支援技術 ひびわれ / 人力型（含む三脚） 夢想科学（株）
BR010035-V0426 デジタル画像とAIを用いた橋梁点検サポートシステム ひびわれ / 解析ソフト （株）ニコン・トリンブル
BR010036-V0426 AI機能付きタブレット端末による点検支援技術（ひびわれ） ひびわれ / 人力型（含む三脚） （株）イクシス
BR010038-V0426 MCSによる3Dデータを活用した橋梁点検技術 ひびわれ / 移動装置 ジビル調査設計（株）
BR010039-V0426 ドローンを活用した橋梁点検技術（MATRICE300RTK・350RTK、Skydio2＋‥‥ ひびわれ / ドローン（UAV） 計測検査（株）
BR010040-V0426 内視鏡（IPLEX）による狭隘部を有する橋梁の点検支援技術 ひびわれ / 人力型（含む三脚） （株）エビデント
BR010041-V0426 全方向水面移動式ボート型ドローンを用いた橋梁点検支援技術 ひびわれ / ボート （株）ジャパン・インフラ・ウ‥‥
BR010042-V0426 損傷抽出支援ソフトウェア「k-trace」 ひびわれ / 解析ソフト （株）計測リサーチコンサ‥‥
BR010043-V0426 360度周囲を認識するドローンを用いた橋梁点検支援技術（Skydio） ひびわれ / ドローン（UAV） ＮＴＴドコモビジネス（株）

（カタログ概要にリンクします）



点検支援技術性能カタログ
（国土交通省 道路局） カタログ一覧① （技術番号順） 02 橋  梁

画像計測（橋梁）
技 術 番 号 技 術 名 検出項目 / 使用機器タイプ 開 発 者 （ 代 表 ）
BR010044-V0426 360度カメラ撮影による定期点検支援技術（ひびわれ） ひびわれ / 人力型（含む三脚） （一社）先端インフラメン‥‥
BR010046-V0426 桁端狭隘部の点検技術（NSRV工法） ひびわれ / 人力型（含む三脚） ピーエス・コンストラクショ‥‥
BR010047-V0426 損傷自動検出技術C2finder（ひびわれ・遊離石灰・剥離・鉄筋露出） ひびわれ / 解析ソフト テクノハイウェイ（株）
BR010048-V0326 全方位カメラを用いた点検支援技術 ひびわれ / 移動装置 首都高技術（株）
BR010050-V0326 自律飛行型UAVを用いた橋梁の3D点検技術 ひびわれ / ドローン（UAV） KDDIスマートドローン（株）
BR010051-V0326 投影面座標指定によるオルソ画像作成技術（MakeOrtho） ひびわれ / 解析ソフト アジア航測（株）
BR010052-V0326 AIによるひびわれの自動検出システム ひびわれ / 解析ソフト 富士通（株）
BR010053-V0326 狭小空間専用ドローンIBIS（アイビス）を用いた溝橋及び箱桁内部点検技術 ひびわれ / ドローン（UAV） （株）Liberaware
BR010054-V0326 ひび検 ひびわれ / 解析ソフト 中外テクノス（株）
BR010055-V0326 溝橋の損傷を点検ロボット（水陸両用、水上用、陸上用）で把握する技術 ひびわれ / ボート （株）補修技術設計
BR010056-V0326 あいあい ～軽量垂直ポールカメラ～ ひびわれ / 人力型（含む三脚） 首都高技術（株）
BR010057-V0326 赤外線・可視カメラ搭載ドローン（蒼天）による点検技術（ひびわれ） ひびわれ / ドローン（UAV） （株）ACSL
BR010058-V0326 AIによる画像からの損傷抽出支援システム「MIMM-AI」 ひびわれ / 解析ソフト 計測検査（株）
BR010059-V0326 画像診断ひびわれ抽出ソフト Kuraves-Actis ひびわれ / 解析ソフト （株）保全工学研究所
BR010060-V0326 ドローンを活用した橋梁点検技術（ELIOS3） ひびわれ / ドローン（UAV） ブルーイノベーション（株）
BR010061-V0326 画像認識AIの損傷検出（剥離・鉄筋露出、漏水・遊離石灰）による点検支援‥‥ 剥離（含む鉄筋露出） /解析ソフト 鹿島建設（株）
BR010062-V0326 計測可能な写真生成技術「現場写真DE測れるん」 ２点間距離 / 人力型（含む三脚） ダットジャパン（株）
BR010063-V0226 コンクリートひびわれ計測支援システム「ICRS」 ひびわれ / 解析ソフト （株）市川工務店
BR010064-V0226 非GNSS環境におけるドローンを活用した橋梁点検支援技術 ひびわれ / ドローン（UAV） （株）エイテック
BR010065-V0226 ロープスキャンシステム ひびわれ / 移動装置 （株）東設土木コンサルタント
BR010066-V0226 デジタル画像による、構造物の点検・分析支援システム（ひびわれ） ひびわれ / 解析ソフト （株）中部EEN
BR010067-V0226 壁高欄ひびわれ撮影装置”壁高欄Doctor”及びAI解析システム ひびわれ / 移動装置 （株）イクシス
BR010068-V0226 １億画素カメラによる橋梁点検支援技術 ひびわれ / 人力型（含む三脚） フェーズワンジャパン（株）
BR010069-V0226 「点助」 橋梁点検現場支援アプリ（ひびわれ計測等） ひびわれ / 人力型（含む三脚） JIPテクノサイエンス（株）
BR010070-V0226 AR技術を用いた小規模橋梁ひびわれ検査支援システム ひびわれ / 人力型（含む三脚） （株）イクシス
BR010071-V0226 Matrice300RTK（ドローン）を用いた橋梁点検支援技術「ひび検Fly」 ひびわれ / ドローン（UAV） 中外テクノス（株）
BR010072-V0226 スマートフォンと360°カメラを用いた小規模橋梁の点検支援技術 剥離（含む鉄筋露出） / 人力型 （株）ＩＭＬ
BR010073-V0226 ドローン搭載カメラによる点検支援技術（剥離・鉄筋露出） 剥離（含む鉄筋露出） / ドローン アイセイ（株）
BR010074-V0226 狭隘な橋りょう桁下空間の状況把握技術 剥離（含む鉄筋露出） / 人力型 アイセイ（株）
BR010075-V0126 画像計測技術（AI「インスペクションEYE for インフラ Cloud Edition」） ひびわれ / 解析ソフト キヤノン（株）
BR010076-V0126 コンクリート「ひびわれ」 鋼材「腐食」AI解析サービス ひびわれ / 解析ソフト （株）エヌ・ティ・ティ エムイー
BR010077-V0126 ドローンを活用した橋梁点検支援技術（BIDS） ひびわれ / ドローン（UAV） デルタ電子（株）
BR010078-V0126 UAV撮影画像による点検支援技術 ひびわれ / ドローン（UAV） （株）ジェイテック
BR010079-V0126 デジタルカメラを搭載した水上型ドローンによる溝橋点検技術 ひびわれ / ボート （株）オガワ設計技術
BR010080-V0126 たおれん棒（ロッドカメラ）を用いた点検支援技術 ひびわれ / 人力型（含む三脚） （株）メンテナンス・ネットワーク
BR010081-V0126 ドローン（AVATA2、Neo、Mavic4Pro、Skydio2+）による画像取得技術（‥‥ ひびわれ / ドローン（UAV） （株）シーテック
BR010082-V0126 ドローンと台車（D-RAFT）を活用した点検支援技術 ひびわれ / ドローン（UAV） （株）コードデザイン

（カタログ概要にリンクします）



点検支援技術性能カタログ
（国土交通省 道路局） カタログ一覧① （技術番号順） 03 橋  梁

画像計測（橋梁）
技 術 番 号 技 術 名 検出項目 / 使用機器タイプ 開 発 者 （ 代 表 ）
BR010083-V0126 構造物接近対応型ドローン（Dualer-NQ8）を用いた橋梁点検支援技術 ひびわれ / ドローン（UAV） 西日本プラント工業（株）
BR010084-V0126 スマートフォンによる３次元モデルを活用した点検支援技術 ひびわれ / 人力型（含む三脚） （株）ベイシスコンサルティング
BR010085-V0126 非GPS環境対応の自律飛行ドローンとAIを活用した橋梁点検支援技術 ひびわれ / ドローン（UAV） Ａｃｃｕｖｅｒ（株）
BR010086-V0126 自走式斜材点検ロボット（斜材表面の変状） 斜材表面の変状 / ロボット系 中日本ハイウェイ・エンジ‥‥
BR010087-V0126 水上ドローンを活用した溝橋や桁下面点検支援技術 剥離（含む鉄筋露出） / 水上ドロ 西部マリン・サービス（株）
BR010088-V0026 橋梁点検支援ロボット(FiddlerCrab Bridge Inspector) ひびわれ / 移動装置 日鉄エンジニアリング（株）
BR010089-V0026 HASHImiru ―剥離・鉄筋露出検出を支援するアプリ― 剥離（含む鉄筋露出） /解析ソフト 日本工営（株）
BR010090-V0026 3Dインフラ点検システム 「Markly」（ひびわれ、剥離・鉄筋露出） 剥離（含む鉄筋露出） /解析ソフト DataLabs（株）
BR010091-V0026 画像解析による主ケーブル表面の塗膜変状検出技術 斜材表面の変状 / ロボット系 本四高速道路ブリッジエ‥‥
BR010092-V0026 画像解析によるハンガーロープ表面の塗膜変状検出技術 斜材表面の変状 / ロボット系 本四高速道路ブリッジエ‥‥
BR010093-V0026 浮体式撮影システム（用水路等に架かる溝橋の点検） ひびわれ / ボート （株）東設土木コンサルタント
BR010094-V0026 LEDライトを搭載した360°カメラによる橋梁点検システム 剥離（含む鉄筋露出） / 人力型 （株）ＣＴＩウイング
BR010095-V0026 LEDライトユニット付きFPVドローンによる橋梁点検システム 剥離（含む鉄筋露出） / ドローン （株）ＣＴＩウイング
BR010096-V0026 水陸両用狭あい部点検ロボットを使用した点検支援技術 ひびわれ / ボート いであ（株）
BR010097-V0026 360°カメラ及び4Kカメラ搭載マイクロドローンによる点検支援技術 ひびわれ / ドローン（UAV） （株）アイ・ロボティクス
BR010098-V0026 小型クローラ型ロボットを用いた狭隘空間点検支援技術 ひびわれ / 移動装置 （株）ワークロボティクス
BR010099-V0026 ポールカメラを用いた近接目視点検支援技術 ひびわれ / 人力型（含む三脚） 三信建材工業（株）

（カタログ概要にリンクします）



画像計測（橋梁） BR010001～BR010099 （91技術）

技術番号（BR0100●●） （下2桁●●）

03 09 14 15 16 26 27 28 30
32 39 43 50 53 57 60 64 71
77 78 81 82 83 85 97
04 08 18 19 20 38 48 65 67
88 98
31 41 55 79 93 96
06 10 11 22 23 33 34 36 40
44 46 56 68 69 70 80 84 99
07 13 24 35 42 47 51 52 54
58 59 63 66 75 76
01 25 86 91 92
02
73 95
87
72 74 94
61 89 90
62

検出項目 使用機器タイプ 技術数

ひびわれ ドローン（UAV） 25

移動装置
タイプ

移動装置 11

ボート 6
人力型（含む：三脚） 18

解析ソフト 15

斜材表面の変状 ロボット系 5
人力型（含む：三脚） 1

剥離（含む：鉄筋露出） ドローン（UAV） 2
水上ドローン 1
人力型（含む：三脚） 3
解析ソフト 3

２点間距離 人力型（含む：三脚） 1
計 91

※欠番 8技術

（カタログ概要にリンクします）

点検支援技術性能カタログ
（国土交通省 道路局） カタログ一覧② （検出項目別） 04  橋  梁



























































夢想科学（株）
izumi@anaheim-laboratory.com
 （泉 保則）
 長崎大学

望遠撮影システムを用いたコンクリート床版点検
支援技術

橋029 
/ 215

■ 画像計測技術
□ 非破壊検査技術
□ 計測・モニタリング技術

分

類
技 術 名

BR010034-V0526技術番号

■ 上部構造
■ 下部構造
□ 支承部
□ 落橋防止システム
□ 伸縮装置
■その他

■鋼橋
■ コンクリート橋
■溝橋（カルバート）

対象と
する
橋 種

対象と
する

部 位
・

部 材

開
発
者

地上から望遠カメラとビームライトを用いて、コンクリート床版
や桁下面を撮影し、撮影画像をＡＩ解析して撮影箇所の変状を
把握する技術。

技 術

概 要

機器の外観・仕組み、現地での作業状況、計測・出力イメージなど

近年 （令和７～５年度） の採用事例
ホームページ、紹介動画、説明リーフレット など

Non Scale

令和５年度 ： ４橋
令和６年度 ： １橋
令和７年度 ： ６橋

3Dモデル
https://sketchfab.com/3d-models/kuma-
b5885f19cc3645a19ae306139fe0cf57

箱桁内部の点検状況

アーチカルバートの
 点検状況

（性能カタログにリンクします）
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https://sketchfab.com/3d-models/kuma-b5885f19cc3645a19ae306139fe0cf57
https://sketchfab.com/3d-models/kuma-b5885f19cc3645a19ae306139fe0cf57
https://sketchfab.com/3d-models/kuma-b5885f19cc3645a19ae306139fe0cf57
https://sketchfab.com/3d-models/kuma-b5885f19cc3645a19ae306139fe0cf57


（株）ニコン・トリンブル
gs-info@nikon-trimble.co.jp

デジタル画像とAIを用いた橋梁点検サポートシステム

橋030
/ 215

■ 画像計測技術
□ 非破壊検査技術
□ 計測・モニタリング技術

分

類
技 術 名

BR010035 -V0426技術番号

■ 上部構造
■ 下部構造
□ 支承部
□ 落橋防止システム
□ 伸縮装置
□ その他

■ 鋼橋
■ コンクリート橋
■ 溝橋（カルバート）

対象と
する
橋 種

対象と
する

部 位
・

部 材

開
発
者

コンクリート構造物をデジカメで撮影し、撮影画像を自社ソフト
でＡＩ解析して撮影箇所の変状を把握する技術。

技 術

概 要

https://www.nikon-trimble.co.jp/

SightFusion for Simple Stitch

現地での簡易自動結合アプリ

製品
HP

カタ
ログ

機器の外観・仕組み、現地での作業状況、計測・出力イメージなど

（性能カタログにリンクします）

近年 （令和６～４年度） の採用事例ホームページ、紹介動画、説明リーフレット など

建設コンサルタント様及び点検調査会社様にて導
入実績及び採用事例がございます。

mailto:gs-info@nikon-trimble.co.jp
mailto:gs-info@nikon-trimble.co.jp
mailto:gs-info@nikon-trimble.co.jp
mailto:gs-info@nikon-trimble.co.jp
mailto:gs-info@nikon-trimble.co.jp


https://www.mlit.go.jp/road/sisaku/inspection-support/pdf/c/BR010036.pdf
https://www.mlit.go.jp/road/sisaku/inspection-support/pdf/c/BR010036.pdf
mailto:ixs-npro@ixs.co.jp
mailto:ixs-npro@ixs.co.jp
mailto:ixs-npro@ixs.co.jp


令和６年度 中国地整 松江国道事務所発注の
定期点検業務で採用

令和６年度 静岡県 島田土木事務所
発注の定期点検業務で採用

ジビル調査設計（株）
minamide@zivil.co.jp
（南出 重克）
国立大学法人 福井大学

MCSによる3Dデータを活用した橋梁点検技術

橋032
/ 215

■ 画像計測技術
□ 非破壊検査技術
□ 計測・モニタリング技術

分

類
技 術 名

BR010038-V0426技術番号

■上部構造
■下部構造
■支承部
□ 落橋防止システム
□ 伸縮装置
■その他

■ 鋼橋
■ コンクリート橋
■ 溝橋（カルバート）

対象と
する
橋 種

対象と
する

部 位
・

部 材

開
発
者

複数のカメラとLED照明を搭載した移動架台（４タイプ有）で溝
橋等の狭隘空間を撮影し、3Dモデルデータを作成して撮影箇
所の変状を把握する技術。

技 術

概 要

機器の外観・仕組み、現地での作業状況、計測・出力イメージなど

近年 （令和６～４年度） の採用事例ホームページ、紹介動画、説明リーフレット など

Non Scale

https://www.youtube.com/
channel/UC5vO1pHigMvt
sg5EmFFh2hA

https://www.zivil.co.jp
/technology/mcs/

現地 ３Ｄモデル

MCS ホームページ MCS YouTube

（性能カタログにリンクします）

mailto:minamide@zivil.co.jp
https://www.youtube.com/channel/UC5vO1pHigMvtsg5EmFFh2hA
https://www.youtube.com/channel/UC5vO1pHigMvtsg5EmFFh2hA
https://www.youtube.com/channel/UC5vO1pHigMvtsg5EmFFh2hA
https://www.zivil.co.jp/technology/mcs/
https://www.zivil.co.jp/technology/mcs/


令和６年度 熊本市役所発注の点検業務で採用

（熊本市 伊知坊橋、他13橋）

ドローンを活用した橋梁点検技術（MATRICE300RTK・
350RTK、Skydio 2+、 Skydio X10）

橋033
/ 215

■ 画像計測技術
□ 非破壊検査技術
□ 計測・モニタリング技術

分

類
技 術 名

BR010039-V0426技術番号

■ 上部構造
■ 下部構造
■ 支承部
■ 落橋防止システム
□ 伸縮装置
■ その他

■ 鋼橋
■ コンクリート橋
■ 溝橋（カルバート）

対象と
する
橋 種

対象と
する

部 位
・

部 材

開
発
者

「カメラ及びLiDAR」を搭載したドローン（用途別に４タイプ有）
で橋梁を撮影し、撮影箇所の変状を把握する技術。

技 術

概 要

機器の外観・仕組み、現地での作業状況、計測・出力イメージなど

近年 （令和７～５年度） の採用事例
ホームページ、紹介動画、説明リーフレット など

Non Scale

https://www.keisokukensa.co.jp/drone

https://www.kyuden-
drone.co.jp/inspection/bridge/

令和７年度 多治見砂防国道事務所発注の

点検業務で採用 （後田川橋）

無線

無線

有線

有線

変状確認用モニター

Marice300,350RTK

ドローン プロポ 液晶モニター

作業状況

計測検査（株）
 kkeigyo@keisokukensa.co.jp
 九電ドローンサービス（株）、他

ドローン操作

（性能カタログにリンクします）

Skydio 2+,Skydio X10

https://www.keisokukensa.co.jp/drone
https://www.kyuden-drone.co.jp/inspection/bridge/
https://www.kyuden-drone.co.jp/inspection/bridge/
https://www.kyuden-drone.co.jp/inspection/bridge/
mailto:kkeigyo@keisokukensa.co.jp


内視鏡（IPLEX）による狭隘部を有する橋梁の点検支援
技術

橋034 
/ 215

■ 画像計測技術
□ 非破壊検査技術
□ 計測・モニタリング技術

分

類
技 術 名

BR010040-V0426技術番号

■ 上部構造
■ 下部構造
■ 支承部
□ 落橋防止システム
□ 伸縮装置
□ その他

■ 鋼橋
■ コンクリート橋
□ 溝橋（カルバート）

対象と
する
橋 種

対象と
する

部 位
・

部 材

開
発
者

内視鏡（IPLEX）（重量：1.3Kg ケーブル長：3.5m）で橋梁の
狭隘部を撮影し、撮影箇所の変状を把握する技術。

技 術

概 要

機器の外観・仕組み、現地での作業状況、計測・出力イメージなど

ホームページ、紹介動画、説明リーフレット など

Non Scale

https://view-su4.highspot.com/viewer/34dc1bcdeef6c75127612cf5e0ae91ea

（株）エビデント
asumi.fujinami@evidentscientific.com
（藤波 真澄）（性能カタログにリンクします）

mailto:masumi.Fujinami@evidentscientific.com


全方向水面移動式ボート型ドローンを用いた橋梁点検
支援技術

橋035
/ 215

■ 画像計測技術
□ 非破壊検査技術
□ 計測・モニタリング技術

分

類
技 術 名

BR010041-V0426技術番号

■ 上部構造
■ 下部構造
□ 支承部
□ 落橋防止システム
□ 伸縮装置
□ その他

□ 鋼橋
■ コンクリート橋
■溝橋（カルバート）

対象と
する
橋 種

対象と
する

部 位
・

部 材

開
発
者

デジカメを搭載したボート型水上ドローン（プロペラ４基）で
桁下空間が狭い橋梁（溝橋）などを撮影し、撮影箇所の変状
を把握する技術。

技 術

概 要

機器の外観・仕組み、現地での作業状況、計測・出力イメージなど

近年 （令和６～４年度） の採用事例ホームページ、紹介動画、説明リーフレット など

https://www.jiw.co.jp/service/infrastr
ucture/culvert/

令和４年度 東北地方整備局青森河川国道事務所
発注「青森管内大型函渠点検業務」で採用。

https://www.youtube.com/watch?v=
RfbS6oPGdAY

令和４年度 東北地方整備局青森港湾事務
所発注「青森港本港地区工損調査」で採用。

（株）ジャパン・インフラ・ウェイマーク 
jiw_dbk@jiw.co.jp
（岡森 駿）（性能カタログにリンクします）

mailto:jiw_dbk@jiw.co.jp


損傷抽出支援ソフトウェア 「k-trace」

橋036
/ 215

■ 画像計測技術
□ 非破壊検査技術
□ 計測・モニタリング技術

分

類
技 術 名

BR010042-V0426技術番号

■ 上部構造
■ 下部構造
□ 支承部
□ 落橋防止システム
□ 伸縮装置
□ その他

□ 鋼橋
■ コンクリート橋
□ 溝橋（カルバート）

対象と
する
橋 種

対象と
する

部 位
・

部 材

開
発
者

コンクリート表面を連続撮影した画像に対し、画像解析ソフト
で処理し、オルソ画像を作成してひびわれの位置と幅を抽出
する技術。

技 術

概 要

機器の外観・仕組み、現地での作業状況、計測・出力イメージなど

近年 （令和６～４年度） の採用事例

ホームページ、紹介動画、説明リーフレット など

ひびわれサーチバンド（緑）

③バンド内にひびわれが
収まるようにトレース

④画像解析により
変化点を自動抽出

遊離石灰等は手動で範囲入力

⑤ひびわれ位置と幅を自動算定

②変状項目の選択

①オルソ画像を入力

○ひびわれの概形をトレースして位置・幅を自動抽出

○大型タッチパネルによりバーチャル点検可能

技術紹介ＨＰ
https://www.krcnet.co.jp/service/service_service_survey_ktrace/
操作状況動画
https://www.krcnet.co.jp/topicsweb/topics176/

コンクリート構造物に適用し、
採用実績あり

（株）計測リサーチコンサルタント 
kimoto@krcnet.co.jp
（木本 啓介）（性能カタログにリンクします）

https://www.krcnet.co.jp/service/service_service_survey_ktrace/
https://www.krcnet.co.jp/topicsweb/topics176/
mailto:kimoto@krcnet.co.jp


360度周囲を認識するドローンを用いた橋梁点検支援
技術（Skydio）

橋037
/ 215

■ 画像計測技術
□ 非破壊検査技術
□ 計測・モニタリング技術

分

類
技 術 名

BR010043-V0426技術番号

■ 上部構造
■ 下部構造
■ 支承部
□ 落橋防止システム
□ 伸縮装置
□ その他

■ 鋼橋
■ コンクリート橋
□ 溝橋（カルバート）

対象と
する
橋 種

対象と
する

部 位
・

部 材

開
発
者

非GNSS環境型・衝突回避機能を有するカメラ搭載型の
ドローン（Skydio）で撮影し、撮影箇所の変状を把握する
技術。

技 術

概 要

機器の外観・仕組み、現地での作業状況、計測・出力イメージなど

近年 （令和６～４年度） の採用事例

ホームページ、紹介動画、説明リーフレット など

Non Scale

https://www.docomosky.jp/

令和４年度 首都高管内橋梁、千葉国道事務所管理橋梁、東京
都管理橋梁

令和５年度 首都高管内橋梁、横浜国道事務所管理橋梁、東京
国道事務所管理橋梁、大田区管理橋梁

令和６年度 首都高管内橋梁、北海道 池田大橋

ＮＴＴドコモビジネス（株）
infra-drones@ml.ntt.com
（田仲 秀行）（性能カタログにリンクします）

mailto:infra-drones@ml.ntt.com
mailto:infra-drones@ml.ntt.com
mailto:infra-drones@ml.ntt.com


360度カメラ撮影による定期点検支援技術（ひびわれ）

橋038
/ 215

■ 画像計測技術
□ 非破壊検査技術
□ 計測・モニタリング技術

分

類
技 術 名

BR010044-V0426技術番号

■ 上部構造
■ 下部構造
■ 支承部
□ 落橋防止システム
□ 伸縮装置
□ その他

■ 鋼橋
■ コンクリート橋
□ 溝橋（カルバート）

対象と
する
橋 種

対象と
する

部 位
・

部 材

開
発
者

360°カメラで溝橋などの小規模橋梁を撮影し、撮影画像を
３次元点群データに自動変換して撮影箇所の変状を把握する
技術。

技 術

概 要

機器の外観・仕組み、現地での作業状況、計測・出力イメージなど Non Scale

https://www.coreit.co.jp/img/pdf/tech029.pdf
リーフレット （株）CORE技術研究所 令和６年度 熊谷市、京都市、伊那市、

 高知県、高岡市、射水市

角度

面積高さ ひび割れ長さ

マークアップ

撮影データから作成した点群データ

撮影状況

点検状況イメージ

（一社）先端インフラメンテナンス研究所
ogura.nori@atim.or.jp （小椋 紀彦）
 京都大学 成長戦略本部 
 インフラ先端技術産学共同研究部門

（性能カタログにリンクします）

近年 （令和６～４年度） の採用事例ホームページ、紹介動画、説明リーフレット など

https://www.coreit.co.jp/img/pdf/tech029.pdf
mailto:ogura.nori@atim.or.jp


橋端狭隘部の点検技術（NSRV工法）

橋039
/ 215

■ 画像計測技術
□ 非破壊検査技術
□ 計測・モニタリング技術

分

類
技 術 名

BR010046-V0426技術番号

■ 上部構造
■ 下部構造
□ 支承部
□ 落橋防止システム
□ 伸縮装置
□ その他

■ 鋼橋
■ コンクリート橋
□ 溝橋（カルバート）

対象と
する
橋 種

対象と
する

部 位
・

部 材

開
発
者

ビデオスコープ（IPLEX FX）と専用架台を使用して、橋梁の桁
端遊間（遊間幅20mm以上）狭隘部を撮影し、その撮影箇所
の変状を把握する技術。

技 術

概 要

機器の外観・仕組み、現地での作業状況、計測・出力イメージなど

ホームページ、紹介動画、説明リーフレット など

Non Scale

https://www.psc.co.jp/ps_english/technology/civil_
eng/maintenance/pdf/01_doboku_a10.pdf

カメラ先端

ビデオスコープ
（IPLEX FX）

ひびわれ長さ：L

ひびわれ幅計測（画面上）

画面上で変状測量
（ひびわれ長さ、うきの範囲、
錆汁発生箇所、その他）

パノラマ画像生成アプリによる
桁端面静止画作成

狭隘部撮影装置

桁
遊
間

スライド

ピーエス・コンストラクション（株）
y-shiramizu@psc.co.jp
（白水 祐一）
（株）ネクスコ・メンテナンス東北、他

専用架台

（性能カタログにリンクします）

mailto:y-shiramizu@psc.co.jp
mailto:y-shiramizu@psc.co.jp
mailto:y-shiramizu@psc.co.jp


システム：令和６年度 （株）メンテナンス・ネットワーク 「たおれん棒」
 令和５年度 首都高技術（株） 「あいあい」

               （株）Liberaware 「狭小空間専用ドローンIBIS」
              令和４年度 （株）IHI 「非GNSS環境型UAV」

その他：   Webサービスを直接ご利用の事業者

 

橋040
/ 215

■ 画像計測技術
□ 非破壊検査技術
□ 計測・モニタリング技術

分

類
技 術 名

BR010047-V0426技術番号

■ 上部構造
■ 下部構造
■ 支承部
□ 落橋防止システム
□ 伸縮装置
□ その他

■ 鋼橋
■ コンクリート橋
■ 溝橋（カルバート）

対象と
する
橋 種

対象と
する

部 位
・

部 材

開
発
者

コンクリート表面を撮影した画像に対し、撮影画像を画像認識
AIで解析して、撮影画像からひびわれ・遊離石灰等の劣化損
傷を検出する技術。

技 術

概 要

機器の外観・仕組み、現地での作業状況、計測・出力イメージなど

近年 （令和６～４年度） の採用事例ホームページ、紹介動画、説明リーフレット など

検査対象のみを検出

Webブラウザを使った検出

テクノハイウェイ（株）
c2finder@technohighway.co.jp
（永見 武司、佐々木 久之）

損傷自動検出技術 C2finder
（ひびわれ・遊離石灰・剥離・鉄筋露出）

https://mihar.net

（性能カタログにリンクします）

損傷のみを高精度検出 連携アプリGigaScopeの編集画面 カスタマイズ可能な出力

mailto:c2finder@technohighway.co.jp


首都高技術（株）
fusem@shutoko-eng.jp
 （布施 光弘）

全方位カメラを用いた点検支援技術

橋041
/ 215

■ 画像計測技術
□ 非破壊検査技術
□ 計測・モニタリング技術

分

類
技 術 名

BR010048-V0326技術番号

■ 上部構造
■ 下部構造
■ 支承部
■ 落橋防止システム
□ 伸縮装置
■ その他

■ 鋼橋
■ コンクリート橋
■溝橋（カルバート）

対象と
する
橋 種

対象と
する

部 位
・

部 材

開
発
者

上下運動用伸縮金具、伸縮ポール、L型ポールに附随させた
360°カメラで橋梁を撮影し、歪み補正して撮影箇所の変状を
把握する技術。

技 術

概 要

機器の外観・仕組み、現地での作業状況、計測・出力イメージなど

近年 （令和６～４年度） の採用事例

ホームページ、紹介動画、説明リーフレット など

Non Scale

上下運動用伸縮ユニットL型ポール

首都高速道路のトラス橋、橋脚等点検業務
国交省の歩道橋点検業務

HP 紹介動画

https://www.shutoko-eng.jp/technology/

（性能カタログにリンクします）

mailto:fusem@shutoko-eng.jp
mailto:fusem@shutoko-eng.jp
mailto:fusem@shutoko-eng.jp
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