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６．監視 
（１） ＡＤＳ（Automatic Dependent Surveillance） 

○ データリンクを利用して航空機の位置情報を自動的に管制機関に通報し、管制機関が航空機を監視する機能。 
⇒ レーダーの届かない洋上を飛行する航空機の位置を正確に把握し、管制間隔の短縮が可能。 



（２）ＳＳＲモードＳ (Secondary Surveillance Radar　Mode-S )

（共通質問）

（一斉応答）

すべての航空機に共通
の質問信号を使用

近接した航空機の応答
信号が重なり解読不能

個別質問

応答

個別質問

応答

応答

個別質問

航空機ごとに個別
の質問信号を使用

応答信号が重ならない

電波方向 電波方向

●データリンク機能を利用して、航空機側の速度
　や飛行方位等の動態情報を地上に送信すること
　が可能。

現在のＳＳＲ ＳＳＲモードＳ



　（３） Ａ－ＳＭＧＣＳ（Advanced-Surface Movement Guidance and Control System: 先進型地上走行誘導管制システム) Ｐ６－１２

○ 交通量の著しい空港や低視程状態で運航が行われる空港で、滑走路への誤進入防止などに必要なガイダンスを提供するシステム。
　⇒　地上走行の安全性向上及び航空交通の効率化。

Ａ－ＳＭＧＣＳイメージ図

Ａ－ＳＭＧＣＳ
ＣＲＴ

センサ
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地上局

異常接近予測と警告

コンフリクト予測に対する解決策の提供

駐機スポットへの誘導情報提供
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誘導路中心線灯の区間制御

可変メッセージ型表示板

（行き先、使用滑走路表示)

最適ルートの提供

時々刻々と変化する動態システムへの柔軟な対応
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７．ＡＴＭ

（１） 航空通管理（ＡＴＭ）センターについて

ＡＴＭセンターは運輸多目的衛星（ＭＴＳＡＴ）等を利用し、我が国における今後の航空交
通量の増加に対応、航空交通の安全、円滑な交通流、適切な交通量の確保等、次のよ
うな業務を行います。

　　　　　

航空交通管制(ATS) 空域管理(ASM)航空交通流管理(ATFM)

　　　　　ATM
航空交通管理ｼｽﾃﾑ

①　航空交通管理業務
　　　　・　管制間隔の短縮を図った洋上管制等
②　航空交通流管理業務
　　　　・　国際・国内の航空交通流制御
　　　　・　外国管制機関と入域調整等
③　空域管理業務
　　　　・　運航者のニーズによる経路等設計
　　　　・　空域使用の管理・調整等
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