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OVERVIEW
ヤンマーグループの概要
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会社基本概要

ヤンマーホールディングス株式会社

大阪市北区茶屋町1-32 
YANMAR FLYING-Y BUILDING

1912年3月
※ヤンマーの前身である山岡発動機工作所創業

2013年4月

9,000万円

山岡 孫吉

山岡 健人

21,553名（2024年3月31日現在）

商 号

本 社 所 在 地

創 業

設 立

資 本 金

創 業 者

代表取締役社長

従業員数(連結)
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ヤンマーグループの概要
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事業領域

私たちの事業フィールドはまさに“地球そのもの”。
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大地
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海 都市

事業内容



事業一覧
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大地

©YANMAR HOLDINGS CO.,LTD.

海 都市

事業内容

エンジン事業（産業用）
Industrial Engine

アグリ事業
Agriculture

マリン関連事業
Marine

建機事業
Construction

エンジン事業(舶用)
Marine Commercial 
Engines

コンポーネント事業
Component

エネルギーシステム事業
Energy System



□このページは、各項目の仕切り（セパレーター）とし
て使うスライドです。

＜フォント＞

＜その他＞

TECHNOLOGY
取組内容
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小型船舶の自動航行
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取組内容

要求が異なる海図に対し，
適切な航路生成手法を提案．

生成航路を含む約40kmの
航路を約2時間で航行．

要求が異なる海図に対する航路生成 実証に用いた船舶：スタンドライブ 2基掛け

マリンエンジニアリング学会: 水上での物体認識及び認識結果を考慮した航路生成

マリンエンジニアリング学会: 水上での物体認識及び認識結果を考慮した航路生成

https://jglobal.jst.go.jp/detail?JGLOBAL_ID=202202255835157568
https://jglobal.jst.go.jp/detail?JGLOBAL_ID=202202255835157568


水平線を注視した遠方の画像認識
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取組内容

IFAC-CAMS: Vision-Based Maritime Object Detection Covering Far and Tiny Obstacles

IFAC-CAMS: Vision-Based Maritime Object Detection Covering Far and Tiny Obstacles

https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S240589632202479X
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S240589632202479X
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ご提案
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顧客課題を解決する

海における次世代モビリティの実現に向けて，

システムとしてのトータルソリューションが重要．
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ご提案

小型船舶

開発/生産

エネルギー
システム

自動航行

操船支援

ヤンマーグループとしてのスコープ

様々な顧客課題の解決に向けて，

適切なソリューション提案に努めていきたい．
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