


未知の世界への好奇心を核に集まり、カオスな環境でしぶとく生き残ってきた水中ロボットのパイオニア集団
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全体とりまとめ

ROVオペレーション関係者との現場調整

ユーザー評価、助言等

潜水作業

ASVオペレーション

【提案者】 【協力者】



DiveUnit300(FullDepth製)機器名

最大潜航可能深度：300m
本体サイズ：
幅410mm x 奥行639mm x 高さ375mm
重量：約28kg
カメラ画質：Full HD（30fps）
照明：LED4基（6000ルーメン）
推進機：7基
駆動時間：最大4時間
ケーブル：直径3.7mm光ファイバー

仕様

異物探索、動画撮影用途



コデン社製 RC-M1機器名

周波数 ：400kHz
分解能 ：1cm
指向角 ：1.1°×1.1°
ビーム数 ：最大256
測深回数 ：最大50回／秒
測深範囲 ：0.5m～8.0m
測深方式 ：クロスファンビーム

仕様

異物探索用途



Blueprint Subsea社製 Oculus m750d機器名

周波数：750KHz/1.2MHz
最大レンジ：120m/40m
最小レンジ：0.1m
レンジ分解能：4mm/2.5mm
ビーム数：512本
最大深度：500m
大きさ：125mm(L)x122mm(W)x62mm(H)
重量：0.98kg（気中）0.36kg（水中）

仕様

異物探索・異物形状把握用途



EchoLogger社製
ECHOLOGGER DASS710機器名

周波数：750KHz
ビーム幅：1.5°
1°Conical(-3dB, echo mode)
レンジ：50m（25m）
レンジ分解能：1.0mm
最大深度：300m
大きさ：φ110mm、高さ150mm
重量：2.25kg（気中）0.78kg（水中）

仕様

異物形状把握用途







イメージングソナーなし イメージングソナーあり



発見 接近 判別投入
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供試体Aの寸法計測結果 ※供試体との距離
（イメージングソナー）
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供試体Ａ

供試体Ｂ

供試体Ｃ

【真上視点】

50m
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捜索中のイメージングソナー画像例




