TOSHIBA

ET7El BREDEFICH T XM OERICEY SBAR
3 BB O WA RE IR T
BRI

(B Lzdd B e MRS SN 6 EE~T7EEER)

HRARHLRZ
B8 2 2T LT R —EB
2026.5.25




=P/

01 ELC®IC

02

2 D B ENETR AT DFF

i

03-1 BUAEMEFEMICDOWVWT
03-2 LiDARETAIFATICDWT
03-3 {UEFTHIZEE

03-4

B IRRE

04 Z[FEYIRFND XGRS E

05

C

Sal)

© 2026 Toshiba Corporation



01

IELC®IC

© 2026 Toshiba Corporation



HKEH SO EIRIRERRE
AR IIEEEIEE RIRT 55X TDEED LIaH

BEnEERZ auieic L ORI N TUVE WV —RRBY KRR

RZOEMICEDIEEITORZEZIREFELRIFLANILZBIELTULET

© 2026 Toshiba Corporation 4




—

=

FRA il DFF -

Hm




RZBMEGRRITD R
RZIMERARDEEHNERE LEIHEKLZ1TO

| =zmaone

@ EFLSZ IR @ frEstAl

ATLAHAXS

Lhi%wL BHEREEE—F

HEIX1YF

@0®

*LiDAR:Light Detection And Ranging

6

AREFEO—EIL. EL3BE0ERERMFEAEEMEDIRZZITTVET



W EFDENMZLTOEIET

i EFDEMB<EROFLEAUEICHESSHEITHEL

‘>
— " . f )
(Q) mHmELERs oo
Vo v §
| EfREM, LIDARBERERHRIIC S BIBME -,

| 1B NEE)IC & 3 EEHIE

@ TL—i

| EETIL—F0SES%E%Y
| ELGEFAICE ST L—F51

A< e
AL (ﬁszg-vvm)

@ FE - T RIFE

1$¢ﬁEﬂH%<!ﬂ//:\W

YO ERERICERE

LiDART
b i b 2 o
AREFEO—EBE. E L2 Lé@‘f%L?fZﬂ]ﬁﬁ%ﬁﬁﬁﬂﬁ@i?ﬁ’izD“'Cb\ig' X GNSS:Global Navigation Sate[litesystem7




ZIEYIDEE
RUZ3IRA] - #RISHDE DR EES L. BEZHEU CET

......
I ls\ IE4#RDB

AREFEO—EIL. EL3BE0ERERMFEAEEMEDIRZZITTVET



03-1

A BEfRIRMTIC DWW T

BERKMOTHEN

© 2026 Toshiba Corporation 9



BIARH:: AT LA AAS

= | mammzFLAnRS2=r

| FLABASOEBEE

«E{§ - XIZFull HD(1920 X 1080)

‘B A FEEYEREM e, BRI R F e =&
HOERETEIEREE 7OV LERE (KERERE
-IRREFBR{LALEE (RRT°FE) ZIE#

« BODIAHTTRICL VX T— Re R

P REMOIH | 8%

AF~HED W820mm X H100mm X D60mm
LY XREEEE:  760mm (DA NN—HEHFINZEEER)

© 2026 Toshiba Corporation 10

AEFEO—E I, BB RO ERMFEREE#EIIEDIRZZIITTVET



IS RA R REDIREERRIR SR DA




= ER S EE DI EIRET — A INEE
BER  MORERFE]

Speed: 47.5 km/h J1
Lat: 36.709227 A
Lon: 138.345627 Wet
Alt: 375.893000

IERREB TEHI240m TN SIEHARK]
ABIRO—IPE. BB A0S RERI OB ZITVEY

© 2026 Toshiba Corporation 12



2 PEYMRFN R EE D IEREIREE T — 2 UNEE

R EEERY)F
R A

Lon: 138.344683
Alt: 375.548000.4

ABERO—EBE. BB R OSSR RE RIS OIEEZITVET ©2026 Toshba Corporation 13



B RN L AKRA T LA A XS (FrE)
AKERAASHERIC2EEBHTNTED . EEDHASZFREL TR

AASHA X (FELRCEEICBBARENEDHDET)

|A
al

| sammakzFLABRS =01

| 4KZFLADAS DR BIE

EEMALYL B XIG4K
‘BELYX ¢ LALVIZRRD
-HEmE T EERER 7LV LERE (BEBRERS

| s&Ti&

A ~HE: We50mm X H150mm X D120mm
LY XRIEEEE:  550mm (DA N—HRHFRBEEER)

Ve REREEAL > X

© 2026 Toshiba Corporation 14

AEFEO—E I, BB RO ERMFEREE#EIIEDIRZZIITTVET



03-2

LiDARET Al fiTIC DWLT

BEXRFEMOIHENT

© 2026 Toshiba Corporation

15



RIEEE = 2B A/ VB LIDARD S E
300M&EDAScMIL T OHBEFDOHE R Z BIEL LT-LiDARZ S {ELSEFE &

| fibtLiDARY DI EELE SRR
DEBEWVWNEZENRSLISWMIBL.

800

DO RibEtZ SR RICHIS

700

'3 LwEBEEDAiE%E IR
BRFvRILE T /AIBICZAWT. [ARF40-80 7 AIBE S+
BT B Gma D N1 NS 5 AIFE % 3217

| BB AIRE % SRIR
. BB RE G 74 ZE IR R D 5 IR (SATHRAM) IC K> T f#
0 50 100 150 200 250 300 350 BREDIt 2T OOEREAEZ#3EIH

500

400

300

HEAEY /X (mm)

200

100

10% R SIZRDOW SRz ENBEERE(M)

KA LIDARDMEREIZ WebR—D R EDERICL D DD T REDMREC (IR B BIHEDHDET

© 2026 Toshiba Corporation 16



INBILIDARDE MR EIR R

B {EEDLIDARSRE IR

RARLE
8ER

© 2026 Toshiba Corporation 17

ARFEO—EE. EL3oBE0IRERMAREEMNEOIREZZIITTOET



INBULIDARD T EEFERR (N B LRI FIFEse = MEsE) INBULF D SRERET O AR EI M 8L FesR

60 # of detected points

45cmx45cm 0)597]'\ }la’&292m (RE5 212 E) TR ESR .
1 Expected points range
i 20 3.75e+02 2.94e+4+02

3.46e+02 2.76e+02 40

3.17e+02 2.58e+02

2.88e+02 2.40e+02 _‘—L

2.59e+02 . 2.22e+02

2.31e+02 2.04e+02

2.02e+02 : : = 1.86e+02 20

1.73e+02 ' 1.67¢+02 > 10 points

1.44e+02 1.4Ge-+ 0 ||
1.15e+02 1.31e+02

8.65e+01 | 1.13e+02 0

5.77e+01 - _ : 9.48e+01 200 220 240 260 280 300 320
2.89e+01 , - ", 7.67e+01

1.17e-01 . . 5.85e+01 Distance(m)

\_ 45cm

© 2026 Toshiba Corporation 18




RS2 [EY) DA R B RS

o BRI EY (AR ISHLT.B.REDHICI00MDIEE TS a2l FOSAENTH D,
HA1% L T\ 2300mEE TR EE AL % FEST

o H—TTIR.EEYCEANGLEHHD. FHFLRISOMBE DI BoT-h ¥
ERREMEREIC DL TIE ik ubﬁﬁaﬂa“é “

B0 8HE. E AR R BRI S OSEA B TUES  SREROLr—S0ks. —BRAT TS5 2026 Toshiva Corporaten 13



03-3

BRI

BEXRFEMOIHENT

© 2026 Toshiba Corporation

20



friEsHAl + FRIgE R (HENEERITHEEIDB)
(IiEETA - RIS HRA - IR R DRI EN— A ICEHENH (CHB R Z/F R

GNSS&EHEAMI+Hiz5H / BEEERFHEEDB

LA ~ <o s GNSSEZAL+EI3Z5HA

B pil frEsta
EEAI/ BEHE B>y o BHEHIRFEHERBIET. VIFNADRE
ZIERUAMEEZR ECEXIEGEE/EA)

GNSSEAIRILT2,0~0.5m v 0/ NEREAFIF
OFEE CHIEN IR L CBIRHIE LI

o MORIPERETREIBEIZEHAI(IEMNE>Y)
28 - AU CRIRE Z i

+

J23E-HMmRF

7J>(7 LIDARTZ VY RY—2
DI E = HER

=% 4 B Ko MIr1:vil
iﬂlEIDBJ:G)ZﬁJLLIE*m 7/%7—71.1.%?:%‘“3'%

© 2026 Toshiba Corporation 21

AEFEO—E I, BB RO ERMFEREE#EIIEDIRZZIITTVET



s

A= it

L1+L6{55 o Biid:Al iz

FE X H AR —EMPE

S

B (- & BFTAITEREFTih

LR X EMFEF —ZHEFP

FR7Z= (BRE T E DIERRZER 2 = CONSSEFER)
FHEEXETEEEEL
RERICBEERETHD (K- -JRERK

ICKBERBE)

FI1G T 5ERE [t m]

T FB/RE [T m] S
RHEHOHEXY E%-E%) A E)

0.4 0.7

0.3 0.7

frEEHARREOHE

40.0%

30.0%

20.0%

10.0%

0.0%

lli“||| o
I I I I . . . L Il- I_I 0.200
01 02 03 0 7 08 09 1.0

{IEBETAIEREDEE

AT EOSERE ER[m]

B L1+ 65 SEIMAIGI(u-bloxZEHEFy )

® L1+L6{SSEImAIGI(INF253-21#1)+LNA(2025-01)
L1+L6{ESEMAI(BIFEAM) +LNA(2026-01-fFX)
L1+L6ESEIRBGI(FAFEEMR)+LNA(2026-01-18K)

B L1+l 6{SSEINANI(FRER) +LNA(2026-01-KX)

frEEHRERED TR

i

X

L

B | 1+ 6{ESEMAIATI(u-bloxRETHE+y k)

B L1+L6/ESEmAMT(BFEEIR) +LNA(2025-01)

B L1+ 6{ESEmAIAI(BIREMR) +LNA(2025-11)

B L1+L6f=SEMma(BRER) +LNA(2026-01-FE%)
B | 1+| 6{ESEMAIRI(BIRER)+LNA(2026-01-KF)

AEFEO—E I, BB RO ERMFEREE#EIIEDIRZZIITTVET

© 2026 Toshiba Corporation

22



=[EH il
UEFTAIREICK S B EMERKREE CBRIRH]

BIRHERBR(FEY—7)
HE LI BRQBER) DR EE%E

MEREL I

25 S OREMIE BEMADBA S L TRR
‘GNSSIFRBEIRERLINTULTH
20 Vv OB CE LI AR
< 15
£
10
GNSSXIH#IEE
5 (BRET)
0
(S35 (s) /_,9. © OpenStreetMap contributors  https://www.openstreetmap.org/copyright
GNSSHEER TEFDEEMLE BRIsN DO EFRRHE
(IEREE>Y) (GNSS.>v-rO)

© 2026 Toshiba Corporation 23

AEFEO—E I, BB RO ERMFEREE#EIIEDIRZZIITTVET



034

LIS R

BEZRFMOTHEN

?ﬁ%ﬁ

© 2026 Toshiba Corporation

24



FRRPRE
HmitzBisL/hE1t ~ BiRpBBENERICHITT-ECERFEEEENM

BT TF
_________ £ Y
T y " \
1 - g \
R e N - ' [MC|,
$E | | EEEE |
BB | !
mena | | [ g |
%E M T xwF | \
............. 11 AL 9F - RTHT | \
1% e A - —1K1L 5 PN
& S = !
R4 »| ATSEE |
L i
RR .
!
i) —
TIAE1R LIDAR
R ER 145
|
v | VWVF/ |
JL—% i
|
—4x = N — e — e VAN S R S |
FWIJ !

! — FUHILES |

! —— {BEE{ES(RS-485, Ethernet®) |
e e — e — — . —iba Corporation 25

AEFEO—E I, BB RO ERMFEREE#EIIEDIRZZIITTVET



(s Al + FREIN R E L+ EERcix (B ENETRMIHEFRHR)
(iIiEETA - BRI DRI EN—AICH BN [GEFREC IR S FE - X

GNSSEEfi+BizsHll / BEhEEMINEDB / Sk

BEREREICE TS UERIE HEGRTRIFOFE
b F L 2 TERRI D B EO ORISR  E (i S 2 IR
frBEHAEEE LFIL T E S TIERME. TASC/N2 VERE
SOIRC P BHEEIC & 5 EHHIRO BB

@
@)

GNSSZAMMAULT+2.0~0.5m Sv/O/HRE%FI A
OFRE TAIEN EIRE U CERRHITESEIAE

DATTIY RN —IREDfIEZEE

B OR IR ELCRATARBED
EERHI#R 48 S EDBHSEGRISOERN TS

AEFEO—E I, BB RO ERMFEREE#EIIEDIRZZIITTVET

© 2026 Toshiba Corporation 26



EFRaC iR B DY) ERE (FEfi#ts)

e BEHFTICKBNT TL—F /v F ETRICIRS BESIREREHRAD
GNSSD B Z o iR B NI EEER
o SERERNSEBEELHIE N U BRIREDBO AR ZIRET L TLK

slEERX R

AM : %Eiﬁ(:)E')‘l‘quﬂ = @

PM : RE<EHP g <ig
o 8 £
= © 5
2o

e —— E(D%EE

© 2026 Toshiba Corporation 27

AEFEO—E I, BB RO ERMFEREE#EIIEDIRZZIITTVET



04

sz P& 1R A 0D 3251 52l 5k N [EB)

CH 71 REEKRII SRR

© 2026 Toshiba Corporation 28



5% (BEREFRDIREEITH)

1,

R EVIEHI DR

o 5 X i
=
|
HE L
\ 2TE AN AN

r s -
.’- f

..... “« eTele ~ataTeTeTel N LelONeN

[ !*i?

L
.

PETIST 52 50 30X 3 3K o€ SC 4 SC HCE E e

i

17.5 kan/lh

o0

29

© 2026 Toshiba Corporation



67.8 km/h

- e

-

> D SO S P

B

"{:.‘(f‘\‘

-~

“»

D 4.



05

Sal)

Qu

© 2026 Toshiba Corporation

31



=3,

B#ERRS &S U ZEMRA T DB AR (FZ %G

BRfE) 2 Egn i@ D B ENERE LIFLILUEBRICFLE
RETH200mLLE TR HE Z [EY) 2 %M L (FEEN{E X THESE
F A D= (5m~350m) XA X ZFFH

INBY (GER{RFE L 8 E R DREEBELIDAR (E1THRDFENS300mMLLUETH
AL EYTIORA LD R8T —2ESF 2 HEsR) ZFHFH

B EREE L TRBNESRZ/NE—R L L. EFcmiRBENERICEITTC
SCEXTRAEZ BN SeER E F EWAEIC K D RERDBO BB £z BiEY




MI-BOEERES

FLULWERRZIREIE S,

We turn on the promise of a new day.




TOSHIBA



	既定のセクション
	スライド 1: 鉄道自動運転の導入推進に向けた 要素技術開発
	スライド 2: 目次

	01_自動運転について
	スライド 3: はじめに
	スライド 4: 鉄道社会を取り巻く環境と課題

	02_システムの特徴
	スライド 5: 東芝の自動運転技術の特長
	スライド 6: 東芝自動運転技術の特長
	スライド 7: 地上子の追加なしでの自動運転
	スライド 8: 支障物の把握

	03-1_各技術の紹介_前方監視技術について
	スライド 9: 前方監視技術について
	スライド 10: 前方検知：ステレオカメラ
	スライド 11: 前方検知：映像鮮明化　夜間の現車試験映像の例
	スライド 12: 支障物検知機能の性能検証データ収集
	スライド 13: 支障物検知機能の性能検証データ収集
	スライド 14: 前方検知：4Kステレオカメラ(新型)

	LiDAR技術説明
	スライド 15: LiDAR計測技術について
	スライド 16: 長距離高解像測距な小型LIDARの試作
	スライド 17: 小型LiDARの車両設置状況
	スライド 18: 小型LiDARの性能確認(小型化前と同等性能を確認)
	スライド 19: 模擬支障物の検知距離確認

	03-2_各技術の紹介_現在位置の把握
	スライド 20: 位置計測装置
	スライド 21: 位置計測＋線路地図生成（自動運転向け地図DB）
	スライド 22: 位置計測装置による計測性能評価
	スライド 23: 自律計測

	03-3_各技術の紹介_自動運転支援
	スライド 24: 運転支援装置
	スライド 25: 開発中装置
	スライド 26: 位置計測＋線路地図生成+運転記録（自動運転向け運転曲線）
	スライド 27: 運転記録装置の初稼働（評価継続）

	03_自動運転の試験走行
	スライド 28: 支障物検知の実証試験動画
	スライド 29: 支障物検知の実証試験（自動運転の模擬走行中）
	スライド 30
	スライド 31: まとめ
	スライド 32: まとめ
	スライド 33
	スライド 34
	スライド 35: 連絡先


